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¿Qué es ROS?
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ROS
 Ejemplo: Coche teledirigido

"ROBOT OPERATING SYSTEM (ROS)", https://tknika.eus/cont/robot-operating-system-ros-3/, marzo 2024
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ROS
 Ejemplo: Coche teledirigido (Modelado en ROS)

"ROBOT OPERATING SYSTEM (ROS)", https://tknika.eus/cont/robot-operating-system-ros-3/, marzo 2024
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ROS
 Casos de uso:

"ROBOT OPERATING SYSTEM (ROS)", https://tknika.eus/cont/robot-operating-system-ros-3/, marzo 2024



  

Versiones
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ROS
 Últimas versiones para ROS 2:

“Robot Operating System”, https://en.wikipedia.org/wiki/Robot_Operating_System, Marzo 2024
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Humble
 Última versión LTS para ROS 2 (23/mayo/2022):

“Robot Operating System”, https://en.wikipedia.org/wiki/Robot_Operating_System, Marzo 2024
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Iron
 Última versión para ROS 2 (23/mayo/2023):

“Robot Operating System”, https://en.wikipedia.org/wiki/Robot_Operating_System, Marzo 2024
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