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Proyectos de loT

Proyectos Finales realizados en el area
de“Internet de las Cosas”,
en el Instituto Tecnolégico de Morelia
y asesorados por el Profesor
Rogelio Ferreira Escutia.



Estacion meteorologica

Medir la temperatura del medio ambiente.

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, mayo 2018



Espejo Magico

Deteccion de movimiento.

* Impresion de mensajes.

= Reproduccion de listas de
musica de Spotify.

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, mayo 2018




Smart Coquetee

= Dispensador de alimento para mascotas.

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, mayo 2018



Control de acceso a una casa

= Alarmas disparadas por sensores y camaras.

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, mayo 2018




Control de Riego

= Deteccion de humedad y activacion de riego.

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, mayo 2018




Control de puerta de entrada

= Deteccion de rostros para activar puerta de entrada.

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, mayo 2018



Dispensador de medicinas

= Control para proporcionar pastillas.

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, mayo 2018



Control de Temperatura

= Deteccion y graficacion en el tiempo de la temperatura.
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Proyecto Final del Curso “Programacion Avanzada”, mayo 2018
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Computo Paralelo

= Construccion de un Cluster con 3 Raspberrys:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2018



Espejito Magico

= Espejo con informacion:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, diciembre 2018
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Domotica

= Control de acceso a una casa:

\

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, diciembre 2018




Medio Ambiente

= Monitoreo de temperatura:
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Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, diciembre 2018
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Seguridad

= Control de acceso con tarjetas RFID:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, diciembre 2018



Domotica

= Monitoreo de temperatura y enfriamiento con ventilador:

Proyecto Final del Curso “Progamacion Avanzada”, diciembre 2018




Seguridad

= Deteccion de rostros para control de acceso:
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Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2019




Seguridad

= Deteccion de rostros y cerradura electronica:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2019
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Alimentos

= Control de un invernadero:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2019




Domotica

Alimentador de mascotas con bascula y activacion RFID:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2019 20



Domotica

= Refrigerador inteligente:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2019




Domotica

= Activacion de una pluma por tarjeta RFID:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2019



Domotica

= Control de luces y musica en un bar:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2019




Domotica
= Solicitud de bebidas desde una pagina Web / Celular:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2019

24



Domotica

= Combinacion de licores para crear bebidas en un bar:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2019




Domotica

= Activacion de una pluma en un estacionamiento:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2019




Domotica

= Control de un bar desde un celular y tarjetas RFID:

Proyecto Final del Curso “Internet de las Cosas”, junio 2019
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The Official Raspberry Pi Pojects Book Volume 3, enero 2018.
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The Official Raspberry Pi Pojects Book Volume 3, enero 2018.
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Robot detector de metal
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The Official Raspberry Pi Pojects Book Volume 3, enero 2018.



Patineta motorizada

The Official Raspberry Pi Pojects Book Volume 3, enero 2018.




Animacion de maquetas
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The Official Raspberry Pi Pojects Book Volume 3, enero 2018.
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The Official Raspberry Pi Pojects Book Volume 3, enero 2018.
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Analizador y ordenador de cartas
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Revista “MagP1”, julio 2018




Domotica con Playstation Move
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Revista “MagPI”, julio 2018
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Revista “MagP1”, julio 2018 41




Osciloscopio digital
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Estacion meteorologica
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Detector de fantasmas
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Revista “MagPI”, ag
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Rogelio Ferreira Escutia

Instituto Tecnolégico de Morelia
Departamento de Sistemas y Computacion

Correo: rogelio@itmorelia.edu.mx
rogeplus@gmail.com

Pagina Web: http://sagitario.itmorelia.edu.mx/~rogelio/
http://www.xumarhu.net/

Twitter: http://twitter.com/rogeplus
Facebook: http://www.facebook.com/groups/xumarhu.net/
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